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Safety Layout
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Roboter 

Hauptbelastung des Bodens durch Roboter und Gesamtlast für

Fv = Vertikale Kraft Fvmax=        N
Fh = Horizontale Kraft Fhmax=        N

Mk = Kippmoment Mkmax=        Nm

Mr = Drehmoment Mrmax=        Nm
mR = Masse Roboter mRmax=        kg

Betonqualität: C20/25 nach DIN EN 206-1:2001/DIN 1045-2:200
Tiefe t=   mm

Podesthöhe h=    mm

h

6
1/2

+MP_10

7
10,5
16

Elektrischer Anschlusswert
Anschlusswert:    kVA
Nennstrom:        A
Vorsicherung:     A

Druckluft
   bar  ISO 8573-1 Qualitätsklasse 4
Anschluss NW    "DL

2.SS

LOCK OUT HERE

Not-Halt-Taster 
emergency stop
Interrupteur d' ARRÊT D'URGENCE

Schutzhandschuhe tragen
Wear protective gloves

Augenschutz tragen
Wear eye protection

Zutritt für Unbefugte verboten
Unauthorized entery prohibited

Warnung vor automatischem Anlauf
Warning: Automatic start up

Warnung vor heißer Oberfläche
Warning: hot surface

Warnung vor elektrischer Spannung
Warning: Electricity

Starttaster (Türen schließen)
start button (closing doors)
bouton démarrer (fermer portes)

Elektrischer Anschlusswert
Anschlusswert:    kVA
Nennstrom:        A
Vorsicherung:     A1.SS
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Front view
Scale:   1:20

Robot

SRT for SafeOP

Technology cabinet

Robot KRC4 cabinet

PCD
Optional

Safety door switch
Optional

HMI-Advanced
Optional
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Bottom view
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6D-sensor
Optional

FSW-spindle

FSW-tooling
Optional


