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Betonqualitdt: C20/25 nach DIN EN 206-1:2001/DIN 1045-2:200 8
Tiefe t=200mm
Roboter KR 500 R2830 MT E
Hauptbelastung des Bodens durch Roboter und Gesamtlast fir  R_ 10
Fv = Vertikale Kraft Fvmax= 40500
Fh = Horizontale Kraft Fhmax= 2350M0
Mk = Kippmoment Mkmax= 8450(0Nm
Mr = Drehmoment Mrmax= 4550QNm
mR = Masse Roboter mRmax= 244kyq
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